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Abstract 
         This research is Design and construction board led dot 
matrix was create for study about microcontroller. It apply to use 
in communication & information indoor type by sending  
messages from computer on internet network systems. This 
research has implemented LED dot matrix display for display 
message characters. The research is composed of 4 major 
parts: the first part is LED dot matrix display with dimension of 
16x192 dots. The second part is the control circuit by using a 
micro-controller ARM 7, which receives the data form computer, 
the third part, by using Microsoft Visual Basic., the forth part 
program remote desktop. From tests and results, we have found 
that it can display the message characters, which move from 
Internet System successful.     
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BOARD LED DISPLAY DOT MATRIX CONTROLED BY 
MICROCONTROLER WITH INTERNET SYSTEM 
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LPC2103 #&�NG�K�!&R!() ARM �I��0��0)�" 0L*'N	 LPC2148 N�� 
ARM7TDMI-S ��%��ก����(*)�
O)�����
O�' o ��%N	PO�	$�'/&� 
0�
�%����.	���'#�() Advance High-Performance Bus (AHB) �O�	
�����)�Iก��"#�()�
)����)�&�G��O'PO�	��)���ก&//&��
)����)�&� #�() 
VLSI Peripheral Bus (VPB) ��)���G�ก�����$&H'#��G��O'��%&'�O�	
��(*)�
O)/&� AHB ��� VPB �
(*).O�%$)��I%&'0�
�%�
O)�I ���%ก��
G&����/&��%กก&	��O		�H$K�N#�ก��$K�'�	��%�����Q��LH	 

      	)กG�ก		&H	 ARM7TDMI-S �I��0��0)�"%&'�)'�&/
ก��$K�'�	N	�//���!�!)	�$����)�" Thumb ���% �&'	&H	 
ARM7TDMI-S �I��0��0)�" GL'�����!K��&*' 2 ���!() ���!K��&*' ARM 
��
�p�	 32 /�
 ������!K��&*' Thumb 16 /�
 N	ก��$K�'�	���%
!K��&*'�)'���!�!)	�$����)�"  Thumb G�$K�N#��	���)'
�I��ก��!�/!���#�()�
�%' 65% �)'ก��N��!K��&*' ARM Iก
� $&H'%&'
�����.�
�*�I����$����
N	ก��$K�'�	�LH	.L' 160% ��(*)$K�'�	ก&/
#	O�%!���GK�N	��// 16 /�
 �O�	N	ก��$K�'�	���%!K��&*' ARM 	&H	
G�����)��N	���	!�����Q�N	ก��$K�'�	�
��������.���%กN��'�	
$�&
%�ก�
O�' o ���)%O�'�
Q�$�* ���.L'�)'�&/ก��$K�'�	I�����P�
�&RR����G�
)�#�() DSP Algorithms ����O�G�$K�N#��	���)'
�I��ก��N#RO �
OG�$K�'�	�����Q�ก�O��#�� Thumb .L' 30% 

    
 

2.2. #	O�%!���GK���%N	 LPC2148 
      LPC2148 ��#	O�%!���GK� 2 �//!() #	O�%!���GK�

����!���G� 512 ก����/
" $�*�IJ	���$&H'#	O�%!���GK��I��ก�����
��)��� ��%ก���I��ก�������.ก��$K�PO�	ก��/�	ก���I��ก��N	
�'G�PO�	����� UART0 #�()������(*)���
)�"
)	�ก�����0 ��%
$K�'�	�O��ก&//�
�#����)�"����"����"$�*/��G�)%�O��%N	��I G�N���	(H)$�*
�)'#	O�%!���GK����� 12 ก����/
" $K�N#��#�()���$K�'�	 500 
ก����/
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'�	����� USB ��%#	O�%!���GK��O�		�H�����.�กQ/�I��ก�����
��)���������%��O	ก&	 N	��I$�* 2 ���'ก��G&����#	O�%!���GK���%N	 
LPC2148 
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2.3. 
&�!�/!����ก�
)�")�	�
)�"�&I
" 
       
&�!�/!����ก�
)�")�	�
)�"�&I
" (Vectored Interrupt 

Controller: VIC) : 0L*'$K�#	��$�*�&/�&RR����)'�))�	�
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"�//��Q� (Fast Interrupt 
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"�//��O����ก�
)�" (Non-
Vector IRQ) ��%G���ก��กK�#	����&/!����K�!&R�)'�#�O'กK��	��
�&RR��)�	�
)�"�&I
"
O�' o ���%ก��/�	ก��$�'0)�
"���" ���
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      �&RR����)'�))�	�
)�"�&I
"$�*��	&%�K�!&R��'���!() 
FIQ �
O ARM �I��0��0)�"กQ%)�N#��ก���&RR�� FIQ �����กก�O� 1 
�#�O'
��)�ก&	��� �
Oก�������IG&�ก��กQ%&'�����&/!����K�!&R$�*
กK�#	������� ARM �I��0��0)�"กQG���()ก�����IG&�ก��กO)	-#�&' 
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         ��I$�* 3 ���'ก��G&����&RR���)' LPC2148 

     �&RR����)'�))�	�
)�"�&I
"#�() Vector IRQ ��
	&%�K�!&RN	���&/.&������#�O'กK��	���&RR��)�	�
)�"�&I
"N	ก��O�	�H 
16 �#�O' GL'����ก�
)�")�	�
)�"�&I
"$&H'��H	 16 
K��#	O' 0L*'���%ก�O�
��Q)
 (Slot) ��%��Q)
 0 G���	&%�K�!&R��'��� �����Q)
 15 ��
	&%�K�!&R
*K���� 

    �&RR����)'�))�	�
)�"�&I
"�//��O�� ��ก�
)�"��
	&%�K�!&R
*K���� N	$�'I��/&
� VIC 1 G�����&RR����)'�))�	�
)�"
�&I
"$&H'�//�������O����ก�
)�"�
(*)�&RR����)'�))�	�
)�"�&I
"#�() 
IRQ �O'�I%&' ARM �I��0��0)�" G�ก	&H	�I��ก��/��ก��)�	�
)�"
�&I
"G����*�$K�'�	����)O�	!O���G���
)�"G�ก VIC ����ก������I$K�'�	
%&'�)�����#�()
K��#	O'$�*กK�#	� .��#�ก%&'��O��ก����/���)%O�'
�&��G	 VIC G���()ก�)������)'�&RR��)�	�
)�"�&I
"$�*�����&/
!����K�!&R��'��� ����ก������I%&'�)�����	&H	 N	ก���$�*��ก����/�
�)�������0L*')�GG��IJ	�)������)'�&RR��)�	�
)�"�&I
"�//��O
����ก�
)�"กQ��� กQG�ก������I$K�'�	%&'�)�����$�*กK�#	�	&H	 ���$�*
�I��ก��%O)%/��ก��)�	�
)�"�&I
"�����.)O�	!O��)'��G���
)�"N	 VIC 
�
(*)
��G�)/�O� �&RR��)�	�
)�"�&I
"N�$�* �ก���LH	 0L*'กQ!()ก��

��G�)//�
���ก�)'��G���
)�"!�/!��)�	�
)�"�&I
"	&*	�)' ���	ก��

)/�	)')�	�
)�"�&I
"G�ก��%	)ก LPC2148 ��)�	
�
�&/�&RR��
)�	�
)�"�&I
"$&H'��H	 9 �O)' �����.
��G�)/�&RR�����$&H'�//�)/
��������&/�)G�ก 

2.4. 
)�"
)�	
�
�)�
"
�
!�����Q���' 
      N	 LPC2148 ����
)�"
GK�	�	��ก ����
O����


)�"
%&'�����.กK�#	�ก����(*)�
O)�
(*)$K�'�	ก&/������
)����)�&�
��%N	 LPC2148 ���% #�&'G�ก�ก��ก����0
�)
)�"
$&H'#��G�.�ก
กK�#	��IJ	)�	
�
 ���.����ก���)Q	�)�/��ก����/&ก �)
)�"
 JTAG 
G�$K�'�	N	�n'ก"�&*	�)' JTAG $&	$� ��O	 ���%�ก&/��
)�"

��
��
ก��$K�'�	#�() TRACE #�ก����&/ก���)Q	�)�/����� ��
)�"
	&H	 o 
G�$K�'�	N	�n'ก"�&*	�)'ก�� TRACE N	ก���$�*��
)�"
����&/ก��
กK�#	�N#�$K�'�	�IJ	
)�"
)�	
�
�)�
"
�
��G�
)� ก��$K�'�	�)'��

)�"
G�����&/ก��!�/!��G�ก��G���
)�" GPIO 0L*'�����.����.L'���N	
���&/�/
" 	)กG�ก	&H	%&'�����.��O'ก��$K�'�	�)' GPIO ������%
ก��%��%�I$K�'�	/	/&���%N	 �
(*)N#�����$�*N��N	ก��$K�'�	�)'��

)�"
��Q�$�*����$O�$�*�IJ	�I��� ��%ก�����%	��)����I%&'��
)�"

�����.ก��$K�N#����QG�����%N	#	L*'!K��&*' N	��I$�* 3 ���'ก��G&�
���&RR���)' LPC2148 �O�	��%���)�%��)'ก��$K�'�	N	�
O����
���'N	��I$�* 3 

                       

2.5. ������I�'�&RR��)�	��)ก�IJ	��G�
)� 
N	 LPC2148 /��G�������I�'�&RR��)�	��)ก�IJ	

��G�
)�$�*��!������)�%�N	ก���I�'�&RR�� 10 /�
 GK�	�	 2 ��� 
!() ADC0 ��� ADC1 ��% ADC0 �� 6 �O)' ��� ADC1 �� 8 �O)' ��
!����/&
�ก��$K�'�	$�*!��$��/�&'	�H 
       1. ก��/�	ก���I�'�&RR��N������0&ก�0�0�� �)QI
�Q)ก0����&*	 
       2. �����.�&/�&RR��)�	
�
���N	%O�	 0V .L' VREF (��% VREF  

��!O� 2.0V<VREF<VDDA) 
       3. ��)&
��ก����O��&RR����'.L' 400,000 
&�)%O�'
O)��	�$� 
       4. $�ก!�&H'$�*��ก���I�'�&RR�� ��)���$�*���G��O'�I%&'��G���
)�"  

�กQ/!O�$&	$� �
(*)��ก����)'�))�	�
)�"�&I
" 
 

2.6. ������I�'�&RR����G�
)��IJ	)�	��)ก 
N	 LPC2148 /��G�������I�'�&RR����G�
)��IJ	)�	�

�)ก$�*��!������)�%�N	ก���I�'�&RR�� 10 /�
 GK�	�	 1 ��� ���
���
�%' 1 �O)'�)�
"
�
 ��'�&	)�	��)ก�)�
"
�
��'���G��$O�ก&/
��'�&	)��')�'#�() VREF ��!����/&
�ก��$K�'�	$�*!��$��/�&'	�H 

1. !������)�%�N	ก���I�'�&RR�� 10 /�
 
2. ���'G�/&���)�"$�*�)�
"
�
 
3. �)'�&/ก��$K�'�	N	�#��I��#%&�
�&''�	 
4. �����.��()ก!�����Q�N	ก���I�'�&RR����� 
 

2.6.1. �����
��
O)
)�"
 USB 2.0 
LPC2148 /��G������
��
O)
)�"
 USB 2.0 �����.

$K�'�	�IJ	)�Iก��" USB 
��
O)ก&/���
" 0L*'��%Iก
��IJ	!)�
���
)�" 
���%)&
��ก��.O�%$)���)�����'.L' 12 ��ก�/�

O)��	�$� ��%N	����� 
USB 	�HI��ก)/���% ��G���
)�"��(*)�
O) (Register Interface), �O�	
G&�ก����(*)�
O))	�ก�� (Serial Interface Engine),/&���)�"�)'�)Q	�"

)%
" (Endpoint Buffer Memory) ���
&�!�/!��ก������.L'
#	O�%!���GK���%
�' (DMA Controller) 

�O�	G&�ก����(*)�
O))	�ก��$K�ก��.)��#&��/�	��)��� 
USB �������%	��)���	&H	�I%&'/&���)�"�)'�)Q	�"
)%
"$�*
�)'ก�� 
�.�	��)'ก��$K�'�	��O�O�G��IJ	ก��.O�%$)���)�����/���"#�()
P��
���กQ
�� G����'�.�	ก���"$K�'�	PO�	��G���
)�"���'�.�	� 
����ก��ก��)�	�
)�"�&I
"�LH	#�ก��ก���)Q	�)�/����� 


&�!�/!��ก������.L'#	O�%!���GK���%
�' #�() DMA 
Controller G�$K�#	��$�*.O�%$)���)�����#�O�'/&���)�"�)'�)Q	�"

)%
"�I%&'#	O�%!���GK�����)' USB �����%
�' $K�N#������.
.O�%$)���)���������%!�����Q���' 

!����/&
���O	�)'�����
��
O)
)�"
 USB 2.0 �)' 
LPC2103 ���&'	�H 

1. $K�'�	����ก&	���ก&/ก��
��
O)
)�"
 USB 2.0 �//
!�����Q��
Q�$�*#�() Full-Speed 

2. �)'�&/�)Q	�"
)%
"�//����!&� 32 �)Q	�"
)%
" #�() �//
�)G�ก!&� 16 �)Q	�"
)%
" 
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1 2 3 4 5 6 7 8COL.

1

2

3

4

5

6

7

8

ROW

3. �)'�&/�)Q	�"
)%
"!�/!��, /&�ก", )�	�
)�"�&I
"����)�0
�!�	&� 

4. �����.��()ก�	���
Qก�กQ
�)'�)Q	�"
)%
"�����'���
���%ก��/�	ก��$�'0)�
"���"N	���$K�'�	 

5. �	��/&���)�"�)'��)���$�*N��N	ก��$K�'�	G��LH	)%�Oก&/
�	���)'�)Q	�"
)%
"����	���
Qก�กQ
��'��� 

6. �����.���'�����ก����(*)�
O)
)�"
 USB ���% LED 
��O�O�G��IJ	ก����(*)�
O)���%0)�
"���" (Soft Connect) ���
���ก���"
O))%O�'��/���" (Good Link) ��%N����
)�"
���%�ก&	
���'ก��$K�'�	�)'$&H' 2 �n'ก"�&*	 

7. �)'�&/ก��$K�'�	�//N��
�&''�	G�ก/&� 
8. �)'�&/ก��.O�%$)���)����// DMA ��������.��()ก

ก��!�/!��ก��.O�%$)���)���G�ก0�
�%�#�()G�ก DMA 
9. �����.�
�*�/&���)�" 2 �$O��
(*)$K�'�	ก&/�)Q	�"
)%
"

�///&�ก"����)�0�!�	&� 
 

2.7 ��M��)��0�/�� (Assembly Language) 
      �IJ	��M�$�*)%�ON	��I�//�)'���!K��&*'�&H	o �	�M%"����NG���'O�%
ก�O���M��!�(*)' �
OกQ%&'����NG%�กก�O���M����&/ก��'������&/��' 
��M��)��0�/�������.$K�'�	�����Q� ก��
��
O)$�'���"����"$K������ 
���ก���&*''�	N#�!)�
���
)�"$K�'�	
�)'��ก���I�!���#��%N#��IJ	
��M��!�(*)'กO)	��%N��
&��I���M�$�* ���%ก�O� �)��0��/�)�" 
(Assembler) 
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2.8  ��M����&/ก��' (Medium Level Language) 
      �IJ	��M�$�* �� �&กM��P��ก&	��#�O �'��M����&/�� 'ก& /
��M����&/
*K �  !()���&กM���)'!K ��&* '!�� �%ก&/I���%!$�'
��M�)&'กrM ����%&'��/�'!K��&*'�I!���%��M����&/
*K� 0L*'�����.
$K�'�	�����Q����N������N	ก���LกM�������%	�I��ก��	�)%ก�O�
��M����&/
*K� ก���&*''�	N#�!)�
���
)�"$K�'�	
�)'��ก���I�
!���#��%N#��IJ	��M��!�(*)'กO)	��%N��
&��I���M�$�*���%ก�O� 
!)��
��)�" (Compiler) 
&�)%O�'�)'��M����&/ก��')%O�'��O	 
��M�0� �IJ	
�	 
 

 
 

��I$�* 5 ��)��ก��ก��$K�'�	�)'��M����&/ก��' 
 

2.9  ��M����&/��' (High Level Language) 
      �IJ	��M�$�*�����.�LกM��������NG���'O�% ���&กM���)'!K��&*'
!���%ก&/I���%!$�'��M�)&'กrM 0L*''O�%
O)ก��$K�!�������NG���N��
����N	ก�����%	�I��ก��	�)% �
O�&*''�	N#�!)�
���
)�"$K�'�	���

ก�O�����&*''�	����
�%'/�'�O�	�)'!)�
���
)�"�$O�	&H	 ก���&*''�	N#�
!)�
���
)�"$K�'�	
�)'��ก���I�!���#��%N#��IJ	��M��!�(*)'กO)	
��%N��
&��I���M�$�*���%ก�O� )�	�$)�"
���
)�" (Interpreter) #�()
!)��
��)�" (Compiler) 
&�)%O�'��O	 ��M��/��ก (BASIC),I��ก�� 
(PASCAL) �IJ	
�	 
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3. ก����ก&�� 
 

3.1  /)�"����'P�
&�)&กM� 
       !����/&
��)'/)�"����'P� 
      1.  G)���'P�$�*�IJ	LED Dot Matrix$�*���	�� 16 × 192 Dot 
      2.  ก�����'P������.���'P��IJ	��)!�����M��$%���

��M�)&'กrM 
 3.  N���� DC �	�� 5V ���ก������O�ก�	 230 mA 

 

      /)�"����'P�	�HG�
�)'�IJ	 LED Dot Matrix $�*���	�� 16×192 
Dot �
(*)N#��
�%'
)����#������K�#�&/ก�����'
&�)&กM� $�'ก��O�
P��G&�$K�GL'N�� LED Dot Matrix $�*���	�� 8×8 Dot ��
O)���ก&	�IJ	
/)�"����'P�N	�!�''�		�H 
 

3.1.1 �	���)'/)�"����'P� 
                    G�กก��))ก�//�)'/)�"����'P�N#����	�� LED 
Dot Matrix �IJ	 16×192 Dot �K�#�&/���'P���)!���
&�)&กM�
��M��$%�����M�)&'กrM���	K��)� LED Dot Matrix �	�� 8×8 
Dot GK�	�	 48 
&� ��
O)ก&	 0L*'G�กก��))ก�//������))ก�//�%ก
���
O�'#�กG�ก�'G�����&/#�)� LED �&'���'N	��I$�* 3.1 ��� 3.2 

      
 
 
 
 
 
 
 

      ��I$�* 7 ���' LED Dot Matrix �	�� 8×8 Dot 
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��I$�* 9 ���'P�
&�)&กM� R ��(*)��ก	���%!�����Q���' 

 

       
 

��I$�* 8 ���'
&�)&กM�/	/)�"��)�)��� (LED) 
 

3.1.2 ก�����'P�
&�)&กM���%ก����ก	 
       N	ก�����'P�
&�)&กM� ���
�)'))ก�//��)���$�*���

G��O'))ก�I���'P�กO)	 ก���	�H���G����'P��IJ	
&� R ���G�N�� 
port 1 �IJ	 port �O'��)��� ��%G�)O�	!O�N	#	O�%!���GK��)'
���!�!)	�$����)�" LPC2148 ��%$K�ก��$��)'�I��ก�����'P�
'O�% o (8 Columns) กO)	��O	 ��)��� Hexadecimal 
&�)&กM� R $�*�กQ/
����&'
���'$�* 1 

 

3���1�(0 1 ���'P� 8 Columns N	��I�//��)��� Hexadecimal 
 

Address 1 1010H 
Address 2 1FF0H 
Address 3 1110H 
Address 4 0310H 
Address 5 0510H 
Address 6 1810H 
Address 7 10E0H 
Address 8 1000H 

 

            ก�����'P��)'
&�)&กM� G����*�G�ก�I��#�&ก$�* 1 (Logic $�*
�� IC �)' Column $�* 1 ��!O��$O�ก&/ �0�) G�ก	&H	กQ�O'��)���G�ก

K��#	O'$�* 1 ))ก��$�' port 1 #	O�'�������0&ก
&กG�ก	&H	กQ�!��%�"
!O�N	 port 1 
O)��กQI��#�&ก$�* 1 ����I��#�&ก$�* 2 (Logic $�*�� IC 
�)' column $�* 1 ��!O��$O�ก&/ �1� �O�	$�*�� IC �)' column $�* 2 ��!O�
�$O�ก&/ �0�) G�ก	&H	กQ�O'��)���G�ก
K��#	O'$�* 2 ))ก��$�' port 1 
G�ก	&H	กQ$K�)%O�'���%�ก&	 $K�)%O�'	�H�I��(*)% o G	!�/ 8 #�&ก กQ���*�
���'P�N#�OG�ก#�&ก$�* 1 $K�0HK��I��(*)%o ���%!�����Q���'���%
!�����Q���' ���กQG��#Q	 LED Dot Matrix ���'P��IJ	��I
&�)&กM� R 
�&'��I$�* 9 
 

                                

 
3.1.3 �'G����!�/!��ก�����'P� 
       G�กก��))ก�//G)���'P� LED Dot Matrix N#���

�	�� 16×192 Dot �
O$�'ก��O�G����'
&�)&กM��	�� 9 �.� GL'N��
$�'���	�.� (Row) G���#�)� LED 9 �.� 0L*'N	ก�����'P�G��O'
��)��������I�&/#�)� LED Dot Matrix ก��O�P��G&�$K�GL'���))ก�// 
�'G����!�/!��ก�����'P��LH	����%�/O'�IJ	 3 �O�	�
(*)N#�'O�%
O)
ก��$K��'G� 

�'G�$�* 1 �IJ	�O�	!�/!��ก��$K�'�	�)'ก�����'P�
$�'���	 Low ��� Column ��%���!�!)	�$����)�"  
 �'G�$�* 2 �IJ	�O�	!�/!��ก��$K�'�	�)'ก�����'P�
$�'���	 Column �
(*)N#��ก���IJ	ก�����'P��IJ	
&�)&กM���� 

�'G�$�* 3 �IJ	�O�	�)' IC MAX232 $�*N���I�'��'�&	
�
(*)N#�!)�
���
)�"�����.
��
O)ก&/���!�!)	�$����)�"��� 

 

                   
 

��I$�* 10 �'G�!�/!��ก�����'P��)'
&�)&กM� 
 

        G�ก��I$�* 10 �'G�!�/!��ก�����'P� G��IJ	�O�	�&/��)���, 
!�/!��ก�����'P��)'/)�"� LED Dot Matrix ��%
���!�!)	�$����)�" G��IJ	�&/��)���G�ก Serial Port ����IJ	
&�
���'P�$�'���	 Row ��� Column 
&��O'��)���$�'���	 Row G��O' 
Port 0 PO�	
&� IC 74HC245 $�*$K�#	��$�*�IJ	�#�O'GO�%ก�����$	
���!�!)	�$����)�" Arm-7 $K�#	��$�*�IJ	�#�O'GO�%ก�����// 
Source G���O�IJ	P���N	��%�%���
��� Load G��L'ก����G�ก Port 
�)'���!�!)	�$����)�" Arm-7 0L*'GO�%ก�������GK�ก&� N	 Output 
Port �)' IC 74245 กQG�
O)
&�
��	$�	�	���)#"���� 1 
&�
O) 1 
Output port กO)	������OG)���'P� LED Dot Matrix �
(*)I )'ก&	��ON#�

&� LED ���%#�% �O�	 Port 1 �)' ���!�!)	�$����)�"G�N���IJ	
&�
�O'��)����I!�/!��ก��$K�'�	�)'���	 Column �
(*)�����.!�/!��
ก�����'�IJ	
&�)&กM���� 
                N	�O�	!�/!��$�'���	 Column G�N�� 74HC595 $K�#	��$�*�IJ	

&���ก	��)��� ��%�LH	)%�Oก&/ก��!�/!���)'���!�!)	�$����)�" 
 

3.2  ก��))ก�//�I��ก�����% Visual Basic 
      กO)	$�*���G����%	�I��ก�����	&H	 ���G�
�)'����&กM��ก��$K�'�	
�)' Hardware ���%กO)	 G�กก��))ก�//�'G�ก��!�/!��ก��
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���'P�$�*))ก�//������� ก��))ก�//�I��ก���IJ	ก�����%	
�I��ก��!�/!��ก��$K�'�	�)'���!�!)	�$����)�"0L*'G�N����M� C 
��� Visual Basic 6 N	ก�����%	�I��ก���	(*)'G�ก��M� C ���ก��
�0
!O�ก��
��
O)PO�	 Serial Port �����.���%	���% Visual Basic 6 
���'O�% ��%N	ก�����%	�I��ก�����G�$K�ก��$��)'���%	�IJ	�O�	 o 
�
(*)$��)/��%���)�%�
O�'o กO)	$�*G�$K��IJ	
&���/���" 0L*'�����.
�/O'��� �&'	�H 
 

 3.2.1 �O�	�I�'!O�����O'��)���G�ก!)�
���
)�" 
        N	�O�		�H���G�N�� Visual Basic 6 N	ก�����%	
�I��ก���
(*)�O'��)����IN#�ก&/���!�!)	�$����)�" ��%ก��$K�'�	
�)'�I��ก��G��IJ	�O�	�)'ก��	K�!O���)!���$�*����I�I�'P�N#�)%�O
N	��I�)'ก�����'P����N���O'!O���)���$�*�I�'P������I%&' Serial 
Port �IN#�ก&/���!�!)	�$����)�"  
 

        
��I$�* 11 ���'�I��ก��
&�)%O�'ก���O'��)���$�*���%	���%      

�I��ก�� Visual Basic 6 
 

     
   

��I$�* 12 ���' Flow Chart ���'ก��$K�'�	�)'�I��ก���O'��)��� 

��(*)����I���I��ก���LH	�� �I��ก��G�.�ก�0
�IJ	!O� Default �)' 
serial port setting !()N�� Comport port1, Baud rate9600, None 
Parity Bit, Data bit 8 bit, 1 stop bit 0L*'��������.I�&/!O����
��

�)'ก���
O���G�N��!O�$�*
&H'����	�HN	ก��
��
O)ก&/���!�!)	�$����)�" 
�
���!O� Baud rate $�*N��
��
O)ก&/ Computer G�N�� Baud rate 
�$O�ก&/ 9600 ���N�O��)!���$�*G��O'�IN	���!�!)	�$����)�"�����I
N	 Textbox ����ก�I��� Send Data �I��ก��G����*�$K�'�	��%��
�&H	
)	 �&'	�H 
 1. �&/!O���)���
&�)&กM��� 
 2. ��Q!GK�	�	
&�)&กM� 
 3. $K�ก���I�'
&�)&กM��IJ	�#&� ASCII code �)'

&�)&กM�	&H	����กQ/���N	 ARRAY $K�G	!�/$�ก
&�)&กM� 
 4. 	K� ASCII ARRAY $�*���	�H �I�I�'�IJ	!O���)���$�*

�)'ก��
����)���$�*���%	������	K��I�กQ/���N	 ARRAY )�ก
&�#	L*' 
 5. 	K���)���$�*�กQ/���N	 ARRAY �O'PO�	$�' serial port 
��%�O'$�*��!O�G	!�/ 
 

3.3 �O�	�&/��)���������'P� 
 

       N	�O�		�HG��IJ	�O�	�)'��M� C $�*���%	�LH	�
(*)N��N	ก���&/
��)���PO�	$�' Serial Port 	K���)���$�*����I�กQ/N	
K��#	O'$�*
�)'ก��
���$K�ก�����'P�))ก$�'/)�"� LED Dot Matrix ��%ก��$K�'�	N	

)	��ก���G� Set !O� Pointer กO)	��%N#����*�
�	��HN	
K��#	O'�)' 
Memory �
(*)$�*G�	K�!O�$�*���G�ก Serial Port �I�กQ/��� G�ก	&H	�)�&/
!O�$�*�O'��G�ก!)�
���
)�" ��(*)�&/!O�!�/ 1 Byte pointer G���(*)	

K��#	O'$�*�กQ/�I)�ก 1 
K��#	O' ���$K��I��(*)%o G	ก�O�G��&/��)���
����!�/ 192 !O� (192 Columns) ��(*)�&/��)���������!�/�I��ก��G�
���*�$K�ก�����'P���%G��O'!O� 1 ))ก�I$�' Port 0.0 
��)�ก&/ 
Pulse $�* Port 0.1 G�ก	&H	�!��%�"!O�$�* Port 0.0 G�$K�N#����!O����*�
�	$�* 
IC �
(*)�
��%�!�/!�� Column �$O�ก&/ 1 �
�%' 1 !O� !O� 1 $�*���	�HG�
.�ก IC �I��*%	�IJ	!O��)G�ก �0� �
��%�
��)����!�&H'��ก (��)���$�*)%�O
กO)	#	��N	 IC ��(*)PO�	 IC G��#�()	��
&� Inverter �I�'!O�)%�ON	!O�
N	 IC 
)	��กG���!O��$O�ก&/ Logic �0� ��(*)PO�	 IC กQG���!O��$O�ก&/
�)G�ก �1�) ��� Pointer G�.�ก Set �I$�*
K��#	O'��ก$�*�กQ/��)�������
������$K�ก���O'��)���))ก$�' Port 1 �)'���!�!)	�$����)�" 
ก����G�ก IC กQG��#�PO�	 LED $K�N#� LED ��O�'
���&กM���)'
��)��� G�ก	&H	กQG��!��%�"!O���)���N	 Port 1 ))ก����O' Pulse ))ก�I
��(*)	��)���$�'���	 Column 1 Pulse ��� Pointer ��(*)	
K��#	O'���
กQG��O'!O���)���$�* 2 ))ก�I $K�)%O�'	�H�I��(*)% o G	!�/ 192 !O� กQ
���*�$K�ก�����*�
�	 Column N#�O ���G��	I����� 3 �)/ (3 Frame) 
G�$K�N#�����#Q	�IJ	��)!���	�*' G�ก	&H	กQG�$K�ก����(*)	
K��#	O'
��)���$&H'#���LH	 1 !O� ��%
K��#	O'��กG�.�ก%��%�I
K��#	O'���$��% 

K��#	O'$�* 2 G	.L'
K��#	O'���$��%G�.�ก��(*)	�LH	 1 
K��#	O' ���กQ
	K��I���'P�
O) $K��I��(*)%o G	!�/�)/���กQG��#Q	��)!�����(*)	
��� 
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��������%ก��

�'����,�)�ก Serial Port
%���?�@��กA�@
B
��	�,

�
��)?�

",�CB'�D�''ก��� Port1 �����?�%	�,�
+�	�,

�
��)?���
ก?�	��C'��C�
C'�CB'�D����)��?���%"��E���,�ก��

)?��
� Column

��I�'�CB'�D�+�	�,

�
��)?�CJ������ก K 1  �?�%	�,�
��

B�
�?�%	�,���� 1 @�"���B�


%�B
��I�'�CB'�D�+��?�%	�,�����	�I'CJ�� 1 �?�%	�,�


�����CB'�D� Binary
@�,��� 192 �,�

���CB'�D� Binary
��� 192 �,�

",�CB'�D�)�ก�?�%	�,�+�	�,

�
��)?�
)������,�ก��)?��
� Column
(192 Column)


� LOOP

 
          

��I$�* 13 ���' Flow Chart ���'ก��$K�'�	�)'�I��ก��            
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3.4  ก��N��'�	/)�"�I�����&�
&	�"PO�	$�'��//)�	�
)�"�	Q$ 
      ก��N��'�	G��K��	�	ก��PO�	�I��ก�� Remote Desktop 0L*'�IJ	
�I��ก��$�*��)%�ON	 Windows XP )%�O���� ��%�!�(*)'�)'P��N��'�	�I��
�I��ก�� Remote Desktop�LH	��G�ก Start>Program >Accessories 
> Communications > Remote Desktop Connection 
      ก��
&H'!O�$�*�I��ก�� Remote Desktop Connection 	&H	 
�)'$K�
ก��
&H'!O����% Dynamic DNS ��%����' Account �LH	$�*
&��!�(*)'
!)�
���
)�"�0����)�" (Computer Server) �����.����'���G�ก��I 
http://www.dyndns.com/   
      ��(*)
&H'�(*)�������N#�����#���I��ก�� Dynamic DNS Update 
$�*�!�(*)'!)�
���
)�"�0����)�"$�*
�)'ก��G�ก	&H	N#�$K�ก�����%ก���%
�I��ก�� Remote Desktop G�ก!)�
���
)�"�!�(*)')(*	 o $�*�����.
��(*)�
O)ก&/��//)�	�
)�"�	Q$��� ��%
��
"�(*)$�*
&H'�IJ	 DDNS �'N	
�O)'N�O G�ก	&H	N#�!��ก I��� Connect 
 

 
 

��I$�* 14 ���'ก�����%ก#��!�(*)'!)�
���
)�"�0����)�"PO�	         
$�'��//)�	�
)�"�	Q$ 

 

          G�ก	&H	G���#	��
O�'�LH	��N#�N�O User name ��� Password 
�)'�!�(*)'!)�
���
)�"�0����)�" (Computer Server) $�*กK�#	���� 
 
 

 

 
 

   
 

��I$�* 15 ���'ก���'�(*)����N���!�(*)'!)�
���
)�"�0����)�"          
PO�	��//)�	�
)�"�	Q$ 

 

��(*)�'�(*)����N��G�ก User name ��� Password ����G�
I��ก��IJ	#	��
O�'�)'�!�(*)'!)�
���
)�"�0����)�"0L*'��������.N��
�I��ก��
O�'o /	�!�(*)'!)�
���
)�"�0����)�"	&H	������()	����I)%�O
#	���!�(*)'!)�
���
)�"	&H	o ���%
&��)' 

G�ก	&H	���กQ�����.N���I��ก��/)�"�I�����&�
&	�"$�*)%�O
/	���$)I (Desktop) ���
��ก������N���&'ก�O�� 

ก��I��ก����(*)�
O)N#�$K�ก��I��#	��
O�'�)'�!�(*)'
!)�
���
)�"�0����)�" (Computer Server) $�*���!�/!��#	��G)/	
�!�(*)'!)�
���
)�"$�*�������$�����IกQG�ก�&/���IJ	#	��G)Iก
��)'
�!�(*)'!)�
���
)�"$�*P��N��'�	 
 

4. ก������� 
         ก��$��)/ก��$K�'�	�)'/)�"�I�����&�
&	�"�)�)���
�//�)$��$��ก��%ก���O'PO�	��)!���$�*
�)'ก��N#����'P�PO�	$�'
��//)�	�
)�"�	Q$  	K�)�Iก��"$�*���))ก�//���N	/$$�* 3 0L*'
I��ก)/���% �O�	!�/!��ก�����'P����%���!�!)	�$����)�" 
/)�"�I�����&�
&	�"�)�)����//�)$��$��ก,!)�
���
)�"�0����)�" 
(Computer Server) $�*��(*)�
O)��//)�	�
)�"�	Q$ ����I��ก���O'
��)!����I%&'/)�"�I�����&�
&	�"�)�)����//�)$��$��ก 
 

    0L*'����/O'�&H	
)	ก��$��)/�IJ	����&'	�H 
          4.1  �&H	
)	ก��$��)/G�ก�!�(*)'!)�
���
)�"�0����)�" 
(Computer server) �O'�I%&'/)�"�I�����&�
&	�"  

4.1.1 ��%ก���O'��)!����IJ	��M��$%�����M�)&'กrM 
     1. ��(*)�
O)��//����ก&//)�"�I�����&�
&	�"$�*���))ก�//���  
     2 .$��)/ก���O '�� ) !� ��G�ก�I��ก��/	 �!�(* ) '

!)�
���
)�"�0����)�" (Computer Server) ��%
�'PO�	$�'0)����"
$�*���$K�ก��))ก�//���N#��O'!O���)!����I%&'���!�/!��ก�����'P� 
�
(*)N#�������'P��)�)����//�)$��$��ก���'P��IJ	!O�
&�)&กM�$�*
���))ก�//������)%O�'.�ก
�)'�����O	%K� 
 
 
 



ก���������	�
��
���
�������
��������
���ก�� �������� 2 (���������) 
����� 23-28 "��	��� 2552 $ ���%��&'����
( '���( ).���
�+	�, 

 

 

��I$�* 16 ���'P�ก��$K�'�	�)'/)�"��)�)���G�ก
(H	$�*G��'     
PO�	��//)�	�
)�"�	Q$�//))	���" (Online) 

  3���1�(0 2 /&	$LกP�ก��$��)/ก���O'��)!����IJ	��M��$%  
P�ก��$��)/ 

�K��&/ ��)!���$�*�O' 
.�ก
�)' P��
��� ��%���)�%� 

1 
!������ก������
�" 
��������ก������ � 

.�ก
�)' - PASS 

2 
!������ก������
�" 
��������ก������ � 

.�ก
�)' - PASS 

3 
/)�"�I�����&�
&	�"

�)�)����//�)$��$��ก 
.�ก
�)' - PASS 

4 
/)�"�I�����&�
&	�"

�)�)����//�)$��$��ก 
.�ก
�)' - PASS 

 

  3���1�(0 3 /&	$LกP�ก��$��)/ก���O'��)!����IJ	��M�)&'กrM 
P�ก��$��)/ 

�K��&/ ��)!���$�*�O' 
.�ก
�)' P��
��� ��%���)�%� 

1 
RMUTP North 

Bangkok 
.�ก
�)' - PASS 

2 
RMUTP North 

Bangkok 
.�ก
�)' - PASS 

3 
BOARD LED DISPLAY DOT 

MATRIX CONTOLED BY 
MICROCONTROLER WITH 

INTERNET SYSTEM 

.�ก
�)' - PASS 

4 
BOARD LED DISPLAY DOT 

MATRIX CONTOLED BY 
MICROCONTROLER WITH 

INTERNET SYSTEM 

.�ก
�)' - PASS 

 

* ��(*)��//��� �ก�&/��O�����Iก
� %&'!'���'��)!���$�*!��'���)%�O

��Iก
� 

ก��ก�O�����IP�$�*���G�กก��$��)/N	�&กM���&H	
)	

O�' o �
(*)#� ��)P��
���$�*)�GG��ก���LH	����	�$�'ก���ก���
��)P��
���	&H	o �
(*)N#�'�	��G&%	�HI���/P��K���QG ���)�G	K��I�IJ	
�	�!���!���K�#�&/P��$�*
�)'ก���LกM��ก�*%�ก&/���!�!)	�$�� ��)�"

��ก�� ARM7 ����&H	
)	ก��$K�'�	�)'/)�"�I�����&�
&	�" 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

5. ��- 2'.��11�� 
 ก��$��)/N	�&H	
)	
O�'o �����.$K�'�	���
��$�*

�)'ก�� �����//)�	�
)�"$�*��O�����"�)�"� G������.�Q)ก)�	PO�	����
��N��'�	��� �����//)�	�
)�"�	Q$$�*�����"�)�"�G���O�����.�Q)ก)�	
��������� �	(*)'G�ก�IJ	��//$�*��ก��I )'ก&	�&H	��' �
O#�ก
�)'ก������
N��'�	����&/ก��)	�R�
G�กP��������//กQ�����.����N��'�	��� N	ก��
�O'PO�	��)����IJ	ก���O'PO�	��)����
�%'$�'���%� G�ก�!�(*)'
!)�
���
)�"�0����)�"�I%&'/)�"�I�����&�
&	�"�)�)����//�)$   
��$��ก�$O�	&H	 
 

5.1 ���IP�ก���K��	�	'�	���ก��$��)/ 
  5.2.1 G�กก��$��)'ก���O'��)!�����%
�'PO�	�!�(*)'
!)�
���
)�" �0����)�"  �����.$K�'�	����IJ	Iก
� �����O
/
��)P��
���N	ก���O'��)!���$&H'��M��$% �����M�)&'กrM 
  5.2.2 G�กก��$��)'�O'��)!���PO�	$�'��//
)�	�
)�"�	Q$ �����.�O'��)!������G�ก��//)�	�
)�"�	Q$$�*��O����//
���"�)�"�  
  5.2.3 G�กก��$��)'�O'��)!���PO�	$�'��//
)�	�
)�"�	Q$��O�����.�O'��)!������G�ก��//)�	�
)�"�	Q$$�*����//
���"�)�"�  
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